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Výstupem projektu bude realizace tří prototypů pokročilého řídicího 
systému ČOV (ŘS) nasazených pro tradiční i pro moderní PLC ŘS. ŘS 
využívá senzorové sítě se schopností virtualizace čidel, korekčních a 
kalibračních mechanismů. 
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